
人行通道闸摆闸控制系统说明书



一:功能特点

1:具有故障自检和报警提示功能，方便用户维护及使用。

2:可外接任何控制设备输出的控制信号或按钮或遥控，实现单双向控制通行。

3:自动复位功能:每摆动 90 度，并检测人和物体通过后，即自动复位，或在规定的时间内（延

时多档可调）未通行时，系统将自动取消此次通行的权限而回归初始位。

4:灯光指示:高亮度通行灯状态指示，指引通行。

5:消防输入:可与消防报警信号连接，实现不断电落杆常开。

6:报警提示功能:非法通行或冲闸时，自动发出报警提示。

7:速度可调:摆臂打开及关闭的速度多级可调，用户可根据实际需求进行设定。

8:新一代工业级 ARM 控制系统，增设多功能数码设置、加密及复位等功能。

9:防反转功能:在摆臂复位的过程中，如发生外力逆转摆臂，摆臂即自动启动反推力且发出报

警，待外力消失后则自动回到零位恢复通行。

10:自动保护功能:当外力阻止摆臂正常运动时，且外力连续不断，系统将自动检测 20 秒后

自动保护并进入休眠状态。当下一次合法信号输入时，闸机将自动恢复正常。

11:多级防撞缓冲功能:非法通行或冲闸时，闸杆缓冲相应角度且启动即时反推力，同时启动

报警，在实现人性化防伤害的同时也大大减少了因经常或连续冲撞而产生的机械损坏。

12:无人职守:断电摆臂自动常开，通电自动复位（阻挡通行）。



二:技术参数:
具体技术参数为:

操作条件 。根据IEC 721-3-3气候分类

4K4H/4Z2/4Z3/4Z7/4B1/4C3/4S2/4M4

。温度范围 －20到＋55摄氏度

可靠性

细节

。MCBF

。通行频率

。MTTR

。每天最大旋转周期

2 000 000

20－60每分

30分钟

10000

机械部分 总高 908

门翼尺寸

宽

高

最大重量

600

1100

8kg

打开角度 －95/0/+95

RA-12-M05

驱动设备

齿制制动的扭据 120Nm

最大冲力 5Nm

开关门时间

双扇门

单扇门

控制器:ETS 21 cc

<1秒

>1 秒

电气部分 电源供应 24VDC,2A

ETS 21 输入 2

ETS 21 输出

。继电器:1A

。继电器:5A

。晶体管:2A

。晶体管:0,7A

4

1

2

4

控制 CAN总线

干节点常开信号

。进

。出

>150ms

1

1

开门延迟 开门延迟

。通过脉冲（可调）

。持续信号

1－60s

可控制性 。单门使用

。主从模式双门组合使用

调电情况 。门不锁双向打开

驱动 低能驱动M05
最大动能 <1.6J
最大力 67N（门扇外边缘）

驱动扭力 约5Nm
锁紧 齿轮闸RA12



锁紧扭矩 最小120Nm
通行频率 30人/分钟

驱动设计 最多300 0000次开关周期/年
驱动使用寿命

MCBF
最少300 0000次开关周期

打开角度 -90° - +90°
控制 ETS 21
软件 FCC
电源 100-230V AC / 50 -60 Hz
联结载荷 120 VA
控制单元电压 24 V DC

接口

串行接口 内部:控制板内部CAN总线连接

外部:可连接达到8台设备； 每块ETS 21板5个无压反馈； 其

他反馈可通过其他ETS 21 io获得

三:调试说明

设置操作定义及方法:
注意事项:1.待机下长按确定键进数显变成 3个横杠 ，然后按上下按钮总共超过 3

次，按确定键恢复出厂出设置。

2. 由于本控制板是一控二方式，用户至少使用一台 24V /6.5 安培以上的电源（电

源输出功率不够不匹配时运行电流过载会导致电源频繁启动，电源输出功率越大电

机对抗力度越大）。

常见问题解析:

1:如果数码管出现 E-1 或者 E-2,表示电机种类不对,L15,L16 调成 1

2.如果出现门不断开关，请把 D-23 调到 0

3.如果两个门开关不同步，通过调节 D-11 主机电机转速和从主机电机转速 D-13，

那个速度快就把那个调节小。

1.带离合器机芯调试防法:

D-6 改成 1

D-8 改成 2

D-9 改成 4

D-10 D-12 改成 15，前提要求机芯同心度做的要好，要不然门会出现不断开关

如果想要快速，请使用 24V10A 开关电源，D19 改成 300，



翼闸调试说明:电机需使用 3000 转 30K 刷电机

1:D-4 调成 1

2:D-5 调成 1

3:D-10 调成 90 D-12 调成 90

4:D-19 调成 230

如果翼闸零位不对在开门位置，D-16 调成 1

菜单号 含义 默认值 设置范围

L-1 出入口开启时长 （单位秒）6 0-30

L-2

闸机工作方式:

0:左边刷卡右边刷卡

1:左边红外右边刷卡

2:右边红外左边刷卡

3:左右红外

4:左禁右通行

5:右禁左通行

6:双向禁止

0 0-6

L-3 延时关门时长（单位秒） 0.2 0.1--10

L-4 左边通行语音 1 0-18

L-5 右边通行语音 15 0-18

L-6 红外叠加时间（单位秒） 3.0 0.1-30

L-7 断电开闸方向 0 0 代表:左开 1代表:右开

L-8 报警语音 0 0 代表:非法闯入请刷卡 1 代表:滴滴声

L-9 出入口记忆功能配置 0

0 代表:不带记忆功能 1代表:带记

忆功能

L-10 红外防夹动作 0 0 代表:停止 1代表:反弹开门

L-11 红外数量 0 0 代表:4 1 代表:6

L-12 语音音量 7 0 最小 15 最大

L-13 语音测试 按确定键退出

L-14 老化测试 按确定进入，在按在按加减测试

L-15

主电机品牌选择:主板出现

E-1 改成 1 0

0 代表:中大电机 1代表:台邦，

联谊

L-16

从电机品牌选择:主板出现

E-:2 改成 1 0

0 代表:中大电机 1代表:台邦，

联谊

L-17 逆向关闸选择 0 0 代表:不关闸 1代表:关闸

L-18 双色灯三色灯控制选择 0 0 代表:双色灯 1代表:三色灯

L-19

D-1 零位设置

如果门对的不齐进入后电机松轴摆到想要的

关门位置

D-2 左开门位置设置

进入后左开闸然后电机松轴，摆到想要的开门

位置

D-3 右开门位置设置

进入后右开闸然后电机松轴摆到想要的开门

位置



D-4 开关门速度设置 3 1 最快 10 最慢

D-5 闸机模式 0 0 摆闸 1 翼闸

D-6 是否有离合器 0 0 无 1 有

D-7 反弹模式 0

0:打到人以后弹回继续开

1:打到人以后 停顿一下继续开

D-8 对抗力度 7

1-20 数值越大对抗力越大

数值越小对抗力越小

D-9 复位时间 0 0-40

D-10 主关门缓冲力度 30 1-100 数值越大，到位力度越大

D-11 主机电机转速 90

1-100 数值越大，电机转速越快，

数值越小，电机转速越慢

D-12 从关门缓冲力度 50 1-100 数值越大，到位力度越大

D-13 从机电机转速 90

1-100 数值越大，电机转速越快，

数值越小，电机转速越慢

D-14 电源功率 6 1--10

D-15 上电找零速度 5

1-10 数值越大，找零越快，数值越

小，找零速越慢

D-16 翼闸零位方向 0 0/1 如果出现翼闸位置不对，调成 1

D-17 物理防夹灵敏度 75

1-99 数值越大物理防夹越不灵敏，

数值越小防夹越灵敏

D-18 物理防夹电流时间 10

1-99 数值越大物理防夹越不灵敏，

数值越小防夹越灵敏

D-19 加加速电流 210

数值越大，电机启动速越快，数值

越小，电机启动速越慢

D-20 加加速电流时间 10

数值越大，电机启动时间越快，数

值越小，电机启动时间越慢

D-21 离合吸合角度 15

数值越大，吸合角度越大，数值越

小，吸合角度越小

D-22 离合调节的占空比 10

D-23 物理防夹反应时间 0 速度越慢，数值越大

D-24 堵转零敏度 2

数值越大堵转越长，数值越小堵转

越短

D-25 电流保护时长 2

数值越大保护时长越长，数值越小

保护时长越短

D-26 从机对抗力度 9

1-20 数值越大对抗力越大

数值越小对抗力越小

D-27 减速行程 8 数值越大,减速越早


